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Aulervertragliche Haftung

fur selbstfahrende Fahrzeuge

Die Arbeit untersucht die auBervertragliche Haftung bei Unfallen
mit selbstfahrenden Fahrzeugen. Im Fokus stehen die Haftung
des Halters nach dem StVG sowie die Herstellerhaftung nach
dem ProdHaftG und den Grundsatzen der Produzentenhaftung.
Angesichts der fehlenden Kontrolle des Halters liber das Fahrzeug
wird hinterfragt, ob die bestehende gesetzliche Haftungsver-

\\\\\HHW Nomos

= eLibrary nomos-elibrary.de

OPENaACCESS

AuRervertragliche Haftung
fur selbstfahrende Fahrzeuge
Von Ri Dr. Jacob Schwartz, LL.M.
2025, 4455, brosch., 149—€

ISBN 978-3-7560-2301-1

E-Book 978-3-7489-4951-0

(Product Compliance, Bd. 3)

teilung noch gerechtfertigt ist. Die Arbeit analysiert die deutsche
Gesetzeslage, insbesondere das Gesetz zum autonomen Fahren
sowie auch die europaischen Regelungsvorschlage (KI-VO,
Kl-HaftRL-E und ProdHaftRL-E), und schlieRt mit einem Re-
formvorschlag, um das Haftungsrecht an die technologischen
Neuerungen anzupassen.
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Aulervertragliche Haftung
fur selbstfahrende Fahrzeuge

This work examines non-contractual liability in accidents involving
self-driving vehicles. The focus is on the liability of the owner un-
der the Road Traffic Act as well as the manufacturer’s liability
under the Product Liability Directive and the principles of producer
liability. In view of the owner’s lack of control over the vehicle, it
is questioned whether the existing legal distribution of liability
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is still justified. The work analyzes the German legal situation, in
particular the Act on Autonomous Driving and the European
regulatory proposals (Al Act, Al Liability Directive and Product
Liability Directive), and concludes with a reform proposal to
adapt liability law to the technological innovations.
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